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® Stichsage mit durch eine Kreuzschubkurbel erzeugter Hubbewegung des StoBels 
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Zur Veranderung des Stofcelhubs bai Stichsagen durch 
Anderung der Orehrichtung ist achon vorgeachlagen wor- 
den, eine Platte schwenkbar am Antriebszahnrad anzuord- 
nan, deren Achse exzentrlsch zur Achse des Antriebszahn- 
reda (7egt und die einen in erne em StoBel angebrachte Kulls- 
se eingreifenden Exzenterbolzen enthalt Die Platte weist 
dabei zwei Anschlagflachen auf, von denen die eine bel 
Rechtsdrehung des Antriebszahnrads und die andere bei 
Linksdrehung dieses Zahnrads zur An I age an elnem am An- 
triebszahnrad angobr achten Anschlag kommL 
Urn dem StoSel auf einfache Welse eine Bewegungquer zu 
seiner LSngsbewegung zu yermitteln (Pendelhubbewe- 
gung), dlent die Platte (1 1) zugleich els Antrfeb fGr eln Hub- 
element (21), dessen Hubbewegung mittels einer Umlenk- 
einrichtung (24, 25) in eine period! ache Querbewegung des 
Stdfieb (14) umseubar ist (Fig. 1 ). 
Eine derartige Stichs&ge ermdgllcht sowohl bel elngestell- 
ter kteiner a Is auch bei groBer Stofielhubhtihe Pendeihubbe- 
trieb, da elch der Pendethub selbsttfitig und gletchainnig mit 
der Umstellung des Std&els auf die eine oder endere Hub- 
hfiheftndert 
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Patentansprflche Eszeigen: 

Fig. 1 einc Seitcnansicht des Stichsfigenantriebs mit 

1. Stfchsfige nut durch due Kreuzschubkurbel er- PendelhubversteOung teilweise im Schnltt, 

zeugter Hubbewegung des das Slgeblatt aufheh- Fig. 2 eine Frontansicht des Stichsfigenantriebs in 

menden StdBel* wobei die Kreuzschubkurbel 5 Prinzipdarstellung und mit urn 90° versetzt gezeichne- 

durch erne am StdBel angebrachte KuEsse und ei- tern Pendelhubmechanismus, 

nem in diese Qber einen Kulissenstein eingreifen- Fig. 3 das Antriebszahnrad und die auf diesem ver- 

den, mit einem Antriebszahnrad gekuppelten Ex- schwenkbar angeordnete Plane in achsversetzter Zu- 

zenterbolzen gebildet bt und der Exzenterbolzen ordnung perspektivisch dargesteUt 

nach Patent (Patcntanroeldung P 36 33 88&5) to Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, steht das Antriebszahn- 

an einer Platte angebracht ist, die urn eine exzen- radbzw.der Zahnkranz 1 fQrdie Kreuzschubkurbel mit 

trisch zur Achse des Antriebszahnrads liegende dem Ritzel T der AnkerweDe 2 des nicht gezeichneten 

Achse rdativ zum Antriebszahnrad verschwenkbar Antriebsmotors izn Engriff. Die Nabe 1' des Antriebs- 

mit diesem vereihigt ist und die zwei Anschlagfia- zahnrads 1 ist mittels eines KugeDagers 3, das in einer 

chen aufweist von denen, abhangig von der Dreh- is Lagerschale 4 sitzt drehbar gelagert Dabei sind An- 

richtung des Antriebszahnrads, jeweils eine zur An- triebszahnrad I und Kugellager 3 jeweils mitt els eines 

lage an einem auf emem Radius des Antriebszahn- Sicherungsrings 5, 6 gegen Axialverschiebung gesichert 

rads beti nd li che n Anschlag kommt, dadurch ge- Das Antriebszahnrad ! weist frontseitig eine Bohrung 

kennzdchnet, daB die Platte (11) zuglcich als An- 7 autderen Achse 9 urn das Mafl ezur Mittelachse 8 des 

triebfQreinHube!ement(21)dientdessenHubbe- 20 Antriebszahnrads versetzt Uegt Mittels eines in die 

wegung mittels einer Umlenkeinrichtung (24, 25) in Bohnmg 7 eingesetzten Bolzens 10 ist eine Platte 1 1 am 

eine periodische Querbewegung des StdBels (14) Antriebszahnrad 1 relativ zu diesem dreh- bzw. ver- 

umsetzbarist schwenkbar befestigt wobei der Schwenkbereich 180° 

Z Stichsfige nach Anspruch 1, dadurch gekenn- betrigt Die Platte 11 ist dabei durch einen Sicherungs- 

zeichnet, dafi die Platte (11) als Exzenter ausgebQ- 25 ring W an einer Verschiebung in Axialrichtung gegen- 

det ist and das Hubelement (21) eine FQhrungsku- Qber dem Boteen 10 gehindert In die Platte 11 ist ein 

lisse (20) fQr die Exzenterplatte aufweist Exzenterzapfen 12 im Abstand r von der Schwenkachse 

3. Stichsfige nach den Ansprflchen 1 und 2, dadurch 9 fest eingesetzt, der Qber ein Lager 13 in die am StdBel 
gekennzeichnet dafi die Umlenkeinrichtung durch 14 angebrachte Kulisse 15 eingreift 

einen drehbar gelagerten Winkelhebel (24) verkdr- 30 Auf einem Radius R des Antriebszahnrads 1 sitzt ein 

pert ist, dessen Lager (25) in Richtung der Langs- fest in bzw. an diesem angebrachter Anschlag 16 in 

achse des StdBels (14) verschiebbar angeordnet ist Form eines Stifts oder dgL Bauelement An diesen Stift 

4. Stichsfige nach den AnsprQchen 1 bis 3> dadurch kommen, je nach Drehrichtung des Antriebszahnrads 1, 
gekennzeichnet daB der eine Arm (230 des Winkel- die Anschlagflachen 17 und 18der Platte 11 zur Anlage. 
hebels (24) am unteren Lager (26) des StdBels (14) 35 Dementsprechend befindet sich die Achse 12* des Ex- 
angreift zenterzapfens 12 einmal im Abstand (r+e) und einmal 

5. Stichsfige nach Anspruch 4, dadurch gekenn- im Abstand (r-e) von der Mittelachse 8 des Antriebs- 
zeichnet, dafi das untere StdBellager (26) gegen die zahnrads 1. Der StdBel 14 fQhrt daher bei in der einen 
Kraft einer ROckstellf eder (27) in Richtung quer zur Drehrichtung umlauf endem Antriebsmotor (zB. Links- 
StdBeilfingsachse verschiebbar ist 40 lauf) einenArbdtshub von 2 (r+e) und nach Drehrich- 

tungsumkehr (Rechtslauf) einen Hub von 2 (r - e) aus. 
Beschreibung Zum Anschlag 16 am Antriebszahnrad 1 und zu den 

Anschlagsflfichen 17 und 18 an bzw. in der Platte 1 1 wird 
Gegenstand des Hauptpatents (Patentanmeldung P insbesondere auf Fig. 3 hingewiesen. 
36 33 88R5) ist eine Stichsfige gemafl dem Oberbegriff 45 Die Platte 11 ist dabei selbst kreisfdrmig ausgebildet 
des Anspruchs L und wirkt als Exzenter, indem flir Mittelpunkt 19 exzen- 

Um dem StdBel bzw. dem Sageblatt einer derartigen trisch zur Drehachse 9 liegt (Fig. 2). Die Lage des Ex- 
Stichsfige mit einfachen Mitteln eine Pendelhubbewe- zenterzapfens 12 fQr den Arbeitshub zur Exzenterkurve 
gung Oberlagern zu kdnncn. wird in WeiterbiWung des bleibt dabei grundsfitzlich gleich, Eine FOhrungskulisse 
Gegenstands des Hauptpatents vorgeschlagen.die Plat- 50 2G; die hier Bestandteil eines Hubeleraents 21 ist wird 
te zugleich als Antrieb fQr ein Hubelement zu verwen- durch die Platte 11 betfitigt so daB die FOhrungskulisse 
den, dessen Hubbewegung mittels einer Umlenkeinrich- eine Auf- und Abbewegung ausfohrt Das Hubelement 
tung in eine periodische Querbewegung des StdBels urn- 21 ist dabei, wie in Fig. 2 angedeutet ist. in einer Gerad- 
setzbar ist Dabei hat es sich als besonders zweckmSBig fQhrung 22 gleitend gef Qhrt 

erwiesen, die Platte mit einem Exzenter zu versehen, 55 Das untere, urn 90° verdrehtgezeichneteEnde21'des 
diesem eine geeignete FOhrungskulisse des Hubele- Hubelements wirkt auf den Arm 23 eines Winkelhebels 
ments zuzuordnen und die Umlenkeinrichtung als dreh- 24 ein, der urn ein in Achsrichtung des StdBels 14 manu- 
bar gelagerten WinkelhebeJ auszubilden, dessen einer ell verstellbares Lager 25 drehbar 1st Der andere Arm 
Arm am StdBel der Stichsfige angreift und dessen ande- 23' des Winkelhebels tangiert das untere StdBellager 26, 
rer Arm vom Hubelement beaufschlagt wird so das gegen die Kraft einer Feder 27 in Grenzen quer zur 

Durch die Mdglichkeit der Hdhenverstellung des La- StOBellfingsachse verschiebbar 1st Bei sich auf- und ab- 
gers fur den Winkelhebel wird ferner erreicht daB die bewegendem StdBel 14 wird diesem somit eine Querbe- 
durch die Hubverstellung des StdBels bei Umkehr der wegung Oberlagert, so dafl der StdBel eine periodische 
Drehncfaturjg des Antriebsmotors im Sinne der Hubver- Pendelhubbewegung ausfohrt Das Lager 26 ist dabei so 
grdBerung bewirkte Anderung des Pendelhubs kom- 65 ausgebildet bzw. angeordnet dafi die BewecunKsfrei- 
pensierbar bzw. der Pendelhub reduzierbar ist En Aus- heit des StdBels gewahrleistet ist 
f0hrungsbeispie| [der Erfindung wird im nachstehenden Die Querauslenkung (Pendelhub) des StdBels 14 an- 
anhandder Zeichnung erllutert dert sich dabei selbsttfitig und gleichsinnig mit der Urn- 
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steflung des Stfiflelhubs auf die kieine oder grofle Hub- 
hfiht GemiB der Prinzipdarstellung in Fig. 2 werden 
der grofle Arbeitshub und der zugehOrige grofle Pen- 
delhub im Lmkslauf erreicht Dabei legt sicfa die Platte 
infolge Trlgheit und Reibkrtf ten an den hierfOr vorge- 5 - 
schencn Anscfalag 16 am Antriebszahlenrad 1. Durcfa 
cine entsprechende Hdhenvercteflungdes Winkelhebel- 
lagers 25 kann der Pendelhub auch ganz abgescbaltet 
bzw. auf eioem Hdchstwert belassen oder auf einem 
Zwiscbeawert eingestellt werden. Im ersteren Fall l&uft 10 
der durch die Exzenterplatte 11 erzeugte Hub gewisser- 
maflen leer. Die Hdhenverstellung des Winkeihebella* 
gers 25 erfolgt aus KostengrGnden am besten manuell 
mit an sich bekannten Kfitteln, zJk mittels einer Exzen- 
terverstellung. Zur Begrenzung der Verschiebung des 15 
Winkelhebellagers nach unten dient em Anschlagbolzen 
29. Im Bedarfefall ist der Kreuzschubkurbelantrieb in 
seiner Gesamtheit mit etna* Ausgleichsraasse zu verse- 
hen. 
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